‘\,H" Q(SCL)AJ\J\ our Jﬁ)rj &)Q\Qd\ \6C)J)QJuu u\t\dudd g_;ou\ oJ)u.u
! g_SQ\J)g_Qu [l a)

’J \"“U’“)‘ anLSr
t 0011-562 T

oleled)

| Sedl s Al sale s p8ir & 5lz :DO Controller
Acniti

u\)djr) Jolosolad! orJ:QU odjrcrd\ Polaris o)ac\) u\)rd\ ULSCUHJ\J\ s r_\cud DO Controller a)ac\ Acniti r.\.os_)
NFC tr \d)rcr \Oﬂ\sd Polaris P& \rosu Qasjaud\ ) u\d PLC chuu DO Controller Jd th QLgcouU\
u\:rd\ OL;CQ'“J\J\ o&d\t °\t5rd\ acd\trj L;)urcd\) J‘ruﬂ‘d\ a&u)ud rruor B|Uet00th)






| g\.’:rd\ Q&Cwiﬁd\ Bg&\)r) rﬂc& )’\oc :DO Controller
Acniti

5010d) pBod Dsedl o Il s0al,e 3571 iPolaris , DO Controller

réjCC) r\,l:u tr 3>)CJ\ §d\t BB DO u&br °
Ojddfd\ = R BU\BfJ‘ QstATJ\ o\kgjouﬂr SIEBS °
)Cf’ )ut adjauuu Slolsed) Jso QJ(%QJ OJL;J)uJ\ ol Jscuuu o&u\.jr\ tr u\;rd\ QLQCU.«J)\J\)LQJJU ud\)r °
USB o,

&)\5(& Qg_gcuuﬁd\g rﬂc& rLEQ °

Chedl oz ol Sl o e sdE 5 s

st osodl p330 sodle p1bos Clied) o ) 6 pdr o s s sosodl ;G0 8508l pdr ol Flool b o
ge thdd Bg_)&\)rd\j r.ﬂcad\ r\égjgjjgo P 'BCJ\(CVJ\ B\L;r =) st\@dj\jsﬂ)c) <5166 63dlsolod! c)\t\@q ngé\_)r r\.BQ
RE spop g\brd\ Qgcuﬂﬂidﬁ ) r.ﬁicad\ e .sosuﬂﬂji Qst_ﬁlj C)\dd)i]r) Solod) C)\t\éd C)\der op &<l
1600 69 Jbedl Jsoo F ® )02 oo e Dpd! as o) op B A0 I8 e of 0des sl Sip lopedd I
sdglse 330l 038 e ol 5 ys0d 308 e 36 eod) Slasobe 63 361LJ10JA0 (63! do s oprdl @ i)
S35 bous sy ph oo 50,15 ® b o of ¢ BT olp |d doebol dsp (o ol 130 ® 331500 Adso e
(S5 r.ﬂcc)d\g rk_;@d\

a7 pd) 031 IE g

S Jsp rod o Slasld PLC 7 ¢ 05 @030 0z ool S8t 0p Shpd) o ool e 55 5 0 5o

Jor s s lpd @alspldl s ol apd sl Jo 2old 613 5§ o it Josf srodl Blasl g s ® osE o4l
MJC Jstuﬂu fuéu“ ouer\ Qdcuu_“d\ 83 Lo o 0u\>rd\ QL;CUNJU\ f“Cu e R ocuord\ 3l sxod u\c
OEDBEG> upsc\u 500 bop dodes Lo pdlsbao dsdr o pos sor bopdlsbio Jo 36 sazslos olplec
0des 8o JA o s Slas)s - J&SZJ‘U g_)ucud PLC s3] saesles u\t\dud\ L\JC OIBGly 230 HBw 53833 16 $J)
S st B0y Spas Tl 08E d 50ldel Dl 5 @N3el G Ul SE e 0330 pdrdiip 5 el o loa]
S33ed) somsdsnd) op Sl e Bislrd) sJf soose sl s Sled) osp ) pdr adisg 5 sl sosg e Slp |
Ss3ed! ol e ool Jupo sJiE o LIP 66 1P 56 ssler i stsd ¢ ited) st szl Sladiio

e Jomlhre 355p sloif o BJF ¢ o ol o 0 Dot sedl osg ol E o ssglzad Gledidio
.QngﬂTd\)‘di})c) ge 3l )Lsgri sddr 20 54 s CJ\JC’“S bl LTSI HpD L Sl PR )\gwrd\ Jopos

Q&Cwiﬁd‘ C)\&)C)u&r Bgébr

SOp) Jopll wiy o wlolsed) JGCJ“C’ g\brd\ QngﬂTd\ &) rﬂcad\ s;cjd g:&rd @ BKSCLS)\C)J\ alolsadly &Cs,)dd
L3l e Gl s se e DIoled J3o) . 0sog e OF 383 8,00 Jybly @iar |5 560IS e ss0p) 3,08 sl ore
PO P07 @83 10000 B3¢ @ g 5,08 s;cjd\ Adarc) PLC s s 200 J\@L 3,k o sbloo USB o
'Ef“-;'\:’d\ sdc;rJ\ lolsod! G ycd solodd) PO @l el ;;@j g_;ua‘jid\ ;CJ\ sl dsoesd)



do-controller: »s- o & Cisd) o 20, plc |

acniti

5010d) pB0d D3edl o Il 50l 3571 :Polaris , DO Controller
sensor-do-controller_sensor

d)j‘bbgrld\ r\‘BQJ\ (ngard\) Gdjbd\ Q\ACJJ\ r\JbQ
(°C) @bcd\ USE 0

(°C) E)\)CJ\ ST 50

C)gs‘ad)ad BC)_\ 32

£lsd J\)OC
Jeasedies, 2

Jesl e
Jsoad) ;\rj\ ‘5)\)C SE 3

\arcc; E‘erd\)djd) 5

6))-2\)%)[’“\ r\LQJ\ (§)QrJ\) LQJ}JLM C)\JC)J\ r\.bq
% 10

% 95

C)é‘ao)bk} BC)J 131

Syybhoeld el Eodl (r=pd) sdsadl ol s b

g_g)jlg\)gru (\LQJ\ (g)c)rJ\) 3! C)\JC)J\ r\}o
VAC 240 - 100

L, 30

DO iz Jgops w85p ¢ ¢ (PLC) sz e yopdl 3 bopdl lsp oy e @ sap
aldl e
slsed Jg 3p 19
°\“5fd\ te 20
)\’@j\ J'Cgf 21

é)j‘bbgr\;d\ r\‘bud\ (d)Qrd\) LSJ)’L“ C)\_}de\ r\‘bu

5e s X 7.5X13.47.9 ﬁaX 190 X 340 200

Jb,12.1 ehf sds 5.5

9027.1000
sues0 X 16 X 12 12 P~ X 40X 30 30

Jb, 17 ehE sdsd 7.5

< boge

5z d igsd suedldl sz di
GJ:&C\»J\

lsoadl s rod! se 5 ,d)
Ssrddl s rod se b,
5id
)‘EJ‘ EJ)C 9
)'\td\ B‘BC\df 10
6@\&))03
;acd\j SJC)J\)).L
3JC)JJ Sd\,bd\ .i“db&")uw\
deur ;\jci
iEorpd g0
JBCJ\ ] E'Cu’ard\))b
3 50 60 N @ B’Cu‘ord\ JC\)r N
stoppdl bp e Lo
r.’)cd)d\

0351 3l S
X (3eg ) X (2og ) s\f_JJ\
(C\OO)U\)
Oj)J\
syerd seeoedl )
(Begd) X (e2p ) op d) slp ol
(Floe,1) X

o ordl oy

22

23
24

25

26



Q\‘Bc\dr
.ngdrd\ &) =57 40 -0 0p 3ol O&Cwiﬁd\ okgjc»wr R ° GJCT C)“BCU(’ 27

S oo 5F el 0355 81061 7 S GBI SE o pedl Jold Jy b @
gD 0.7 JoNad) 4



polaris: ,¢ zo e do J,o7¢Jl nNfc bluetooth |

acniti

5010d) pB0d D3edl o Il 50l 3571 :Polaris , DO Controller
DO_sensor_Polaris
(LS)C)fJ\) ©dsdl Q\DC)J\ rUbO
(°C) 5,0,z dVsg 5o 5
(°C) s,z Vs, 40

bl p1Bod
C)gs‘ad)ad BC)_\ 23

C)Lg\ad)a@ EC)J 104

£lsd J\)OC
Jeasedies, 2

Jesl e
Jsoad) ;\rj\ ‘5)\)C SE 3

\arcc; E‘erd\)djd) 5

°C) S)\)CJ\ Sy 20-

S35 blpldl ol

C)LS\UO)aL} ;C)J 4-

< bsre
.B‘bscrd\ S)\)CJ\ SC)JJ L;QATJ\ JCJ\
5z d igsd spedldlspdl

SN R S (O a2 60 bzl
S5 blopld) B0l (&sopd) sdsadl ol plbo bl
)'\td\ 8
SEdsbelde 9
Sl
a\drd\ J’C,sr 10
Ased\ e
)‘\td\ dC;r 12
S blyopldl lbod (2pd) sdsadl hbpsdl el 550l 3
9027.1000 sdepdldsoadise, 13
olbride
f‘JC’T 10/ )\orh ol Jsd °
ol bride

GC)C)L';&&J‘ Gbrd\ L;dt)r.td\g UU”‘“; \rr @lP67 BC)S;.) ;\rdd r)\@r °
r\)&\ 3 /)C)r 1 drt

14



